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D ie neue,  ha l b a ut oma t isc he K a t het er-Sc hneid v orric ht ung  
a rb eit et  mit  rot ierend en M essern und  l ief ert  d urc h d a s P rinz ip  
d es „z iehend en Sc hnit t es“ sup erp rä z ise,  g ra t f reie K erb sc hnit t e 
in a l l erhö c hst er Q ua l it ä t . 
 
U nsere p neuma t isc hen sow ie unsere ha l b a ut oma t isc hen 
K a t het ersc hneid - und  st a nz v orric ht ung en w erd en sp ez iel l  na c h 
d en A nf ord erung en unserer K und en k onz ip iert  und  g eb a ut . 
O b erst es P rinz ip  unserer St a nz en – ob  „einf a c he“ V orric ht un-
g en od er A nl a g en in hö c hst en A usb a ust uf en – b l eib t  d a b ei d ie 
unb ed ing t e P rä z ision und  R ep rod uz ierg ena uig k eit . 
 

 
  G e s a m t a n s i c h t  m i t  S t e u e r u n g  
 
D urc h mod ul a rer B a uw eise rea l isieren w ir sä mt l ic he g e-
w ü nsc ht en A usb a ust uf en. F ü r d ie K onst ruk t ionen set z en w ir 
a k t uel l st e C A D - und  F E M - P rog ra mme ein,  um sc hnel l  und  
sic her ent w ic k el n z u k ö nnen. 
 
 
Va r i a n t e n  
 
F ü r d ie St a nz - und  Sc hneid b ea rb eit ung  mehrl umig e K a t het er 
in a l l en P osit ionen b iet en w ir op t iona l  d ig it a l e Bilderkennung 
a n. D er K a t het er w ird  v on H a nd  eing el eg t ,  d ie P osit ionierung  
d es K a t het ers unt er a l l en W ink el n in a l l en L a g en erf ol g t  
a ut oma t isc h. 
 
Send en Sie uns I hre K a t het er mit  I hren A nf ord erung en z u – 
w ir b iet en I hnen g erne d ie f ü r Sie g eeig net e A nl a g e a n. 
 

  

   g r a t f r e i e  P r ä z i s i o n s s c h n i t t e  
 
D er K a t het ersc hl a uc h w ird  d urc h eine B ed ienp erson in d ie 
B ea rb eit ung sp osit ion g eb ra c ht . E in I nf ra rot sensor reg ist riert  
d ie erreic ht e E nd p osit ion und  l ö st  d ie w eit eren,  p rog ra mmg e-
st euert en B ea rb eit ung ssc hrit t e a us. 
 

   D e t a i l a n s i c h t  S c h n e i d m e s s e r  
 
 
 
I n  Vo r b e r e i t u n g  
 
V o lla ut o m a t  mit  a ut oma t isc her K a t het erz uf ü hrung ,  B ea rb ei-
t ung  und  A b l a g e. M it  d em V ol l a ut oma t en k ö nnen d ie meist en 
ü b l ic hen P rä z isionsst a nz ung en in a l l en P osit ionen d es K a t he-
t ersc hl a uc hes a usg ef ü hrt  w erd en. 
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